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Disclaimer and Warning

Thanks for purchasing the product of DJI OSMO™., Please read this manual, the contents of which are highly related to your safety, legal
rights and responsibilities, prior to using the Product so as to make settings correctly. Failure to follow the instructions and warnings
contained herein may cause injury to you and the people around you, and damage the Product or other objects nearby. The final
interpretation right of this manual and all related documents about the Product belongs to DJI OSMO. We may make update without a prior
notice. For the latest information, please log in the official website www.dji.com.

You are seen as having read through the disclaimer and warning, and understood, recognized and accepted all terms and contents in this
statement as long as you use the Product. You commit to take full responsibility for using the Product and the consequences arising
therefrom. Please make sure to use the Product only for legitimate purpose, and that you have agreed on the term and any relevant
regulations, policies and guidelines formulated by DJI OSMO.

DJI OSMO does not hold liable for the damages, injuries and any legal liabilities caused by using the Product, either directly or indirectly.
Users should follow all safety guidelines including but not limited to those mentioned herein.

Notwithstanding the provisions above, consumers’ rights are still safeguarded as per the local laws and regulations and are not subjected
to this disclaimer.

RONIN is the trademark of Shenzhen DJI OSMO Technology Co., Ltd. and its affiliated companies. The product name, brand, etc. in this
manual are the trademarks or registered trademarks of its affiliated companies.

DJI RS 2 Camera shooting applies when safety line is connected and vehicle runs on paved road at speed below 100km.



Introduction 01. Nato interface  05. Front thumbwheell 09. Configuration switch

02. DC IN interface  06. Trigger button (M button)
control handle 03. USB-C interface 07. Power button 10. Joystick
. 04.1/4-20 knob 08. Camera control button 11. DCOUT- 8V2A
@ IO, 12. Limit
.- 8 How it Works
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01.Nato interface: Slide the remote control handle into the left and

right extension arms.
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02.DC interface: The input voltage of upper and lower DC interfaces

is 5-17V, and both interfaces are connected with DJI RS 2 through
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the communication interface adapter of remote control handle.

03. Type-C2.0: The input voltage of Type-C interface is 5V, which is
Communication interface adapter of control handle used for system upgrade version.
04.1/4-20 knob: It can be locked to the Arri hole, or to the left

extension arm of the portable mode to serve as a handle.
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05.Front thumbwheel: Electronic follow focus (default function,

settings can be changed)

J

11 06. Trigger:

@ Click the trigger (the installation diagram is transferred to the



system and turned on) to start smart follow.
(2 Double-click the trigger to return the gimbal to center.
3 Click the trigger for three times to enter the Selfie mode.

@ Long press and hold the trigger to enter the lock mode.

O7. Power button:

@ Long press the power button to turn on, and three green lights
will light up in turn.

@ After powering on, long press the power button again to power
off, and the three red lights will be off in turn.

3 Double-click the power button to enter sleep mode.

@ Double-click the power button again to wake up the PTZ and the
green light is normal.

08. Camera control button: Use the camera control cable to connect
the PTZ camera control interface and the camera, half-press the
button to control the camera's auto focus function; short press
the button to control the camera to start or stop shooting video;

long press the button to control picture taking.

09. Configuration switch button (M button):

@ Click the M button to switch the mode, and the indicator light
switches with the mode.

(2) Double-click to enter the vertical shooting mode, double-click
the M button again to cancel the vertical shooting mode.

@ Click the button for three times to enter 360° rotation mode
and repeat operation to exit. (Make the camera rotate
automatically by shaking the joystick to the left or right twice
under 360° rotation mode continuously; double-click the
trigger button to stop.

(4) Long press the M button and double-click the trigger button to
enter the sport mode (no need to keep pressing it) and repeat

operation to exit.




. to enter the sport mode (N0 need to keep pressing it) and repeat Use
m
=

operation to exit. 1. Install the remote control handle communication interface adapter,
10. Joystick: and then lock the safety buckle to the communication interface
@ Push the joystick up and down to control the movement of pitch adapter.

axis.

2 Push the joystick left and right to control the movement of

translation axis.

3 Rocker calibration method [Keep pressing the trigger button for

three times; long press it when reaching the fourth time, and then

the three indicator lights will flash. Turn the joystick up and down,

left and right, and wait for the 20 s indicator to return to normal

(alternatively, keep pressing the trigger button for three times and

when it reaches the fourth time, long press it to exit; the indicator

light is in normal display). Calibration succeeds after the steps
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above. Indicator will flash in yellow color if calibration fails]
11.DC OUT- -8V2A: DJI RS 2 can be controlled by directly

connecting the upper and lower input ports of the control

handle through the control line. /N «The adapter can be connected to the

8 Nato interface at the left side of DJI RS 2.




2. After the remote controller communication interface adapter is 3. It can be used together with DJI R TWIST GRIP DUAL HANDLE.
installed, connect the remote controller with the control cable to

control DJI RS 2.

Dual handheld balance mode

O1. Install the handle grips on the left and right extension arms,
tighten them by screwing on the knobs and pay attention to the

installation direction of the handles on both sides.

—_

02. The remote control handle can be installed above and below

the left and right extension arms to facilitate operation.




The handle can be

installed on the 1/4"-20
Install handle at the lower knob of the extension

part of extension arm arm by twisting.
Portable mode 02. Align the remote control handle with the hole position (there are
01.Loosen the knob of the rotating shaft (D and rotate it in the thres positions in the figure), and lock the knob when locking
direction of Figure @. Screw the knob when the number points according to the indication of the mark position to make it turn to
to "2" from “1” portable mode. Then connect the handle communication line for

operation.
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4. Rotate the dial button @ on the DJI RS 2, insert the PTZ power
adapter into the bottom of the PTZ, and then dial the dial back

button.

T
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- 5. Align the limit of the bottom plate and lock the bottom plate to 7. Put the stiffener above the Nato port on the left side of the DJI
the PTZ power supply adapter to expand more functions. RS 2 for sliding downward, align the hole and tighten the screw.

6.Insert the battery-powered adapter (open the knob and turn out

the card key 5-7mm) into the handle battery, and then tighten the

]nno

12 1l




8. Connect the PTZ power adapter and battery power adapter

to power DJI RS 2. Connect the remote controller communicati
on interface adapter and the remote controller to control DJI RS 2.

Connect the PTZ power adapter and battery power adapter to powe
DJI RS 2.
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Haftungsausschluss und Warnung

Vielen Dank fur den Kauf von DJI OSMO™ -Produkten. Der in diesem Artikel erwédhnte Inhalt bezieht sich auf lhre Sicherheit und
gesetzlichen Rechte und Pflichten. Lesen Sie diesen Artikel sorgfaltig durch, bevor Sie dieses Produkt verwenden, um sicherzustellen, dass
das Produkt korrekt eingerichtet werden kann. Die Nichtbeachtung oder Nichteinhaltung der Anweisungen und Warnungen in diesem
Dokument kann zu Verletzungen fur Sie und die umliegenden Personen flhren und das Produkt oder andere umgebende Gegenstande
beschadigen. Das endgultige Auslegungsrecht dieses Dokuments und aller zugehorigen Dokumente dieses Produkts liegt bei DJI OSMO.
Es kann ohne vorherige Ankindigung aktualisiert werden. Die neuesten Produktinformationen finden Sie auf der offiziellen Welbsite
www.dji.com.

Sobald Sie dieses Produkt verwenden, wird davon ausgegangen, dass Sie den Haftungsausschluss und die Warnung sorgfaltig gelesen,
alle Bedingungen und Inhalte dieser Erklarung verstanden, erkannt und akzeptiert haben. Sie versprechen, die volle Verantwortung fur die
Verwendung dieses Produkts und die moglichen Folgen zu Ubernehmen. Sie versprechen, dieses Produkt nur fur legitime Zwecke zu
verwenden, und stimmen diesen Bedingungen und allen relevanten Vorschriften, Richtlinien und Richtlinien von DJI OSMO zu.

DJI OSMO haftet nicht fur Schaden, Verletzungen und rechtliche Verpflichtungen, die durch die direkte oder indirekte Verwendung dieses
Produkts verursacht werden. Benutzer sollten alle Sicherheitsrichtlinien befolgen, einschlielich, aber nicht beschrankt auf die in diesem
Artikel genannten.

Selbst wenn die oben genannten Bestimmungen bestehen, sind die Verbraucherrechte weiterhin durch lokale Gesetze und Vorschriften

geschutzt und von diesem Haftungsausschluss nicht betroffen.
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RONIN ist eine Marke von Shenzhen DJI OSMO Technologie Gm
bH und seinen verbundenen Unternehmen. Die in diesem Artikel
aufgefuhrten Produktnamen, Marken usw. sind Marken oder ein
getragene Marken der jeweiligen Unternehmen. DJI RS 2 kann an
Bord nur mit einer Geschwindigkeit von weniger als 100 km/Stu
nde auf asphaltierten Stra3en fotografieren, und es muss eine Si

cherheitsleine installiert werden.

EinfUhrung

Steuergriff

Adapter fur die Kommunikationsschnittstelle des Steuergriffs

01.
02.

03.
04.

05.
06.

07.
08.

@
1)5333)

11

Nato-Schnittstelle
DC IN-Schnittstelle

USB-C Schnittstelle
1/ 4-20 Knopf

Vorderrad
Ausldser

Netzschalter
Kamerasteuertaste

09. Konfigurationsschaltertaste
(M-Taste)

10. Joystick

11. DC OUT-8V 2A

12. Begrenzungstaste



Funktionen

. Nato-Schnittstelle: Sie konnen den Fernbedienungsgriff

in die linke und rechte Querstange schieben, um das Ger
at zu steuern.

. DC-Schnittstelle: Es gibt 2 DC-Schnittstellen, die Obere
und die Untere. Die Eingangsspannung betragt 5-17V. Es
wird Uber den Adapter fur die Kommunikationsschnittstell
edes Steuergriffs mit DJI RS 2 verbunden.

. Typ C 2.0: Typ C-Schnittstelle (Eingangsspannung 5 V)
wird fUr die Systemaktualisierungsversion verwendet.

. 1/4-20 Knopf: Er kann am Alai-Loch oder als Griff an d

er linken Strange des tragbaren Modus befestigt werden.
. Vorderrad: Elektronischer Verfolgungsfokus (Standardfu
nktion, Kann Einstellungen andern)

. Ausloser: DKlicken Sie auf den Ausldser (installieren un

d schalten Sie das Ubertragungssystem ein), um intelligen

tes Tracking zu starten.

2 Klicken Sie zweimal auf den Ausléser, um den Gimbal wieder in
die Mitte zu bringen.

3 Klicken Sie dreimal auf den Ausléser, um
den Selfie-Modus aufzurufen.

@ Lassen Sie den gedriickt, um den Sperrmodus aufzurufen.

7. Netzschalter:

@ Wenn Sie den Netzschalter lange driicken, leuchten drei griine

Lichter nacheinander auf.
@ Driicken Sie nach dem Einschalten den Netzschalter erneut lange,
um das Gerat auszuschalten. Die drei roten Lichter erldschen nach
einander.
3 Klicken Sie zweimal auf den Netzschalter, um den Schlafmodus
zu aktivieren.
@ Klicken Sie erneut zweimal auf den Netzschalter, um den Gimbal
zu aktivieren. Das grune Licht funktioniert normal.
8. Kamerasteuertaste: Nachdem Sie die Gimbal-Steuerungsschnitts
telle und die Kamera mit dem Steuerungskabel verbunden haben,

dricken Sie halb, um den Autofokus der Kamera zu steuern.
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8. Drucken Sie halb, um den Autofokus der Kamera zu steuern.
Drlcken Sie kurz, um die Aufnahme zu starten oder stoppen.

9. Konfigurationsschaltertaste (M-Taste): @ Klicken Sie auf die
M-Taste, um den Modus zu wechseln, und die Anzeigelampe
wechselt mit dem Modus.

@ Klicken Sie sie zweimal, um den vertikalen Aufnahmemodus
aufzurufen. Und doppelklicken Sie erneut auf die M-Taste, um
den vertikalen Aufnahmemodus abzubrechen.

@ Driicken Sie sie dreimal in den 360-Objektiv-Modus und wied
erholen Sie den Vorgang, um den Vorgang zu beenden. (Schutt
eln Sie im 360-Grad-Modus den Joystick zweimal nach links od
er rechts, damit sich die Kamera automatisch dreht. Doppelklic
ken Sie zum Stoppen auf die Auslésetaste.)

@ Drlucken Sie lange die M-Taste und doppelklicken Sie auf den
Ausldser, um den Sport-Modus zu aktivieren. (Die Taste muss

nicht weiter gedrickt werden.)

48

10. Joystick: @ Drlicken Sie den Joystick nach oben und unten,

um die Bewegung der Nickachse zu steuern.

@ Driicken Sie den Joystick nach links und rechts, um die Beweg

ung der Translationsachse zu steuern.

3 Kalibrierungsmethode fiir Joystick [Driicken Sie die Ausldseta

11.

ste dreimal hintereinander. Und beim vierten Mal halten Sie die Au
slosetaste gedrickt. Zu diesem Zeitpunkt blinken die drei Anzeige
lampen. Drehen Sie den Joystick nach oben, unten, links und rec
hts und warten Sie, bis die 20S-Anzeigelampe wieder normal leuc
htet. (Sie kdnnen auch die Ausldsetaste drei dricken. Und beim
vierten Mal halten Sie die Ausldsetaste gedrickt, um das MenuU zu
verlassen. Die Anzeigelampe leuchtet normal.) Die Kalibrierung ist
erfolgreich. Wenn es nicht erfolgreich ist, blinkt die Anzeigelampe
gelb.]

DC OUT-8V 2A: DJI RS 2 kann gesteuert werden, indem der ober
e und untere Eingangsanschluss des Steuergriffs direkt Uber das

Steuerkabel angeschlossen werden.



Verwendung
1. Installieren Sie den Schnittstellenadapter fr die Kommu

/\ . Dieser Adapter kann nur an den Nato-Anschluss auf

der rechten Seite des DJI RS 2 angeschlossen werden.

nikation des Fernbedienungsgriffs und verriegeln Sie dann

die Sicherheitsschnalle mit dem Schnittstellenadapter fur 2. Nach der Installation des Schnittstellenadapters flr die Kommuni

die Kommunikation. kation verbinden Sie die Fernbedienung mit dem Steuerkabel, um

DJI RS 2 zu steuern.
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3. Verwendung mit zweihandigen Querstangen
Balance-Modus mit 2 Handen
O1. Installieren Sie den Fernbedienungsgriff an der linken und re
chten Querstange, ziehen Sie den Knopf fest, um ihn zu befesti
gen. Und achten Sie auf die Einbaurichtung der Griffe auf beiden

Seiten.

w!.;fi'l-l.ﬁ.l-i[i\}\‘-

\C
i

02. Der Fernbedienungsgriff kann zur einfachen Bedienung
Uber und unter der linken und rechten Querstange installiert

werden.

50

Der Griff kann durch das Schloss
am 1/4-20-Knopf der Querstange
angebracht werden

Der Griff ist unter der

Querstange installiert

Tragbarer Modus

Losen Sie den Knopf der Rotationsachse
(D Drehen Sie ihn in Richtung Abb.

@2 Und verriegeln Sie den Knopf, wenn sich die Zahl von 1 auf 2

andert.



I
oy
b

02. Richten Sie den Griff der Fernbedienung an der Loch
position aus (in der Abbildung gibt es drei Positionen),

verriegeln Sie dasSchioss der Markierung entsprechend. 4. Drehen Sie die Taste D am DJI RS 2, stecken Sie den Gimbal-

Der tragbare Modus wirdeingestelt. Schiiefien Sie dann Netzteiladapter in die Unterseite des Gimbals und drehen Sie die

die Kommunikationskabel des Griffs an, um das Gerat .
Taste zuruck.

ZU steuern.
51



6. Stecken Sie den Batterieadapter (6ffnen Sie den Knopf und
drehen Sie die Klemme 5-7 mm heraus) in die Griffbatterie und

ziehen Sie den Knopf fest.

5. Richten Sie die Position der Grundplatte aus und verriegeln

Sie die Grundplatte mit dem Gimbal-Netzteiladapter, um weit

ere Funktionen zu erweitern.
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7. Platzieren Sie die Verstarkungsstange direkt Uber dem 8.SchlieBen Sie den Gimbal-Netzteiladapter und den Batterieadapter

Nato-Anschluss von DJI RS 2 und schieben Sie sie nach an die Stromversorgung von DJI RS 2 an.Verbinden Sie den Schnit
unten, richten Sie die Lochposition aus und ziehen Sie d tstellenadapter fur Kommunikation mit der Fernbedienung, um
ie Schraube fest. DJI RS 2 zu steuern.

=
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Renuncia de responsabilidad y advertencia

Gracias por la compra del producto DJI OSMO™. La informacion incluida de este documento afecta a su seguridad y sus derechos y
responsabilidades legales. Lea todo este documento detenidamente para garantizar un establecimiento adecuado antes de su uso. Si no
lee y sigue correctamente las instrucciones y advertencias de este documento, podra resultar en lesiones graves para usted o para otras
personas, o danos a su producto DJI OSMO o dafnos a otros objetos cercanos. Este documento y todos los demas documentos
relevantes estan sujetos a cambios a discrecion exclusiva de DJI OSMO. Para obtener informacion actualizada sobre el producto, visite

http://www.dji.com y haga clic en la pagina de este producto.

Al usar este producto, se manifiesta que usted ha leido esta renuncia de responsabilidad y advertencia detenidamente y que comprende
y acepta cumplir con los términos y condiciones de este documento. Acepta que usted es el unico responsable de su propia conducta
mientras usa este producto y de las consecuencias derivadas. acepta usar este producto solo para fines adecuados y de acuerdo con
todas las leyes, disposiciones y regulaciones aplicables, y todos los términos, precauciones, instrucciones, politicas y directrices que DJI

OSMO ha elaborado y puede elaborar.

DJI OSMO no asumira ninguna responsabilidad por danos, lesiones o cualquier responsabilidad legal incurrida directa o indirectamente
por el uso de este producto. El usuario debera seguir las instrucciones seguras y legales, incluyendo pero sin limitarse a las establecidas

en este documento.



Sin perjuicio de lo establecido anteriormente, lI0os derechos e intereses del consumidor se garantizan conforme a las leyes y regulaciones

locales, sin que se afecten por esta renuncia de responsabilidad.

RONIN es una marca comercial de SZ DJI OSMO Technology Co., Ltd. (abreviado como "DJI OSMQO") y sus empresas afiliadas. Los
nombres de productos, las marcas, etc. que aparecen en este manual son marcas comerciales 0 marcas comerciales registradas de sus
respectivas empresas propietarias.

DJI RS 2 solo puede grabar video a bordo de coche a una velocidad inferior a 100 kildmetros por hora en carreteras pavimentadas,

adicionalmente se debe conectar el alambre de conexion.

m
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Descripcién 01. Puerto Nato 10. Balancin

02. Puerto CC IN 11. CC OUT-8V 2A
Mando a distancia 03. USB-C Puerto 12. Limite de posicién
04. Perilla 1/4-20
05. Rueda selectora delantera
06. Disparador
O7. Boton de encendido

;

10 —

=0 5
|

08. Botdn de control de camara
09. Boton de cambio de configuracion (Boton M)

BT B B <P

Funciones

6
Z
QS @ZC )
—f | U8 ’ Ly

Adaptador del puerto de comunicacion del mando a distancia 02

=
=

01. Puerto Nato: puede usar este puerto colocando el mando a
distancia en los brazos de extension izquierdo y derecho.
. Puerto CC: hay dos puertos de CC, uno en la parte superior

y otro en la parte inferior, la tension de entrada es de 5-17 V, se

| @
113333

conecta al DJI RS 2 a través del adaptador del puerto de comun

icacion del mando a distancia.

11 03. Type-C 2.0: puerto Type-C, la tension de entrada es de 5V,

se utiliza para actualizar version por el sistema.

04. Perilla 1/4-20: se puede bloquear con el agujero de ARRI,
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05.

06.

07.

también se puede bloguear con el brazo de extension izq
uierdo bajo el modo portatil para utilizarse como mando.
Rueda selectora delantera: Enfoque de seguimiento
electronico (funcidén predeterminada, Puede cambiar la co
nfiguracion)

Disparador:

Presione una vez el disparador (instale el sistema de tra
nsmision de imagenes e inicie la sesion), para comenzar el
seguimiento inteligente.

Presione dos veces el disparador, para que la cabeza

del tripode se vuelva a su posicion.

Presione tres veces el disparador para ingresar al modo
de dron.

Mantenga presionado el disparador sin soltar para ingre
sar al modo de bloqueo.

Botén de encendido:

Mantenga presionado el boton de encendido para ence

nder, las tres luces verdes se encenderan sucesivamente.

@

08.

09.

Después del encendido, mantenga presionado el botdon de
encendido nuevamente para apagar, las tres luces rojas se
apagaran sucesivamente.

Presione dos veces el botdn de encendido para ingresar al modo de
inactividad.

Presione dos veces el botdén de encendido nuevamente para activar
la cabeza del tripode, las luces verdes estan normales.

Boton de control de camara: conecte la camara al puerto de control
de la cabeza del tripode con el cable de control, y después,
presione el botdn ligeramente para controlar el enfoque automatico;
presione el botdn y después suéltelo para iniciar o finalizar la
grabacion de videos; mantenga presionado el boton para tomar
fotos.

Boton de cambio de configuracion (Boton M):

Presione una vez el boton M para cambiar el modo, la luz indicadora
se cambiara con el modo.

Presione dos veces el botdn para ingresar al modo de fotografiar
verticalmente, presione dos veces nuevamente el botdn M para salir

del modo de fotografiar verticalmente.




3) Presione tres veces el botdn para ingresar al modo giratorio de
360 grados, repita la operacion para salir del modo. (Bajo el
modo giratorio de 360 grados, agite el balancin dos veces
consecutivas a la izquierda o a la derecha, la camara puede girar
automaticamente, presione dos veces el disparador, se detiene.)

4) Mantenga presionado el boton M y presione dos veces el
disparador para ingresar al modo deportivo (sin mantener
presionado), repita la operacion para salir de la funcion.

10.Balancin:

1) Empuje el balancin hacia arriba y hacia abajo para controlar el
movimiento del eje de cabeceo.

2) Empuje el balancin hacia la izquierda y hacia la derecha para
controlar el movimiento del eje de traslacion.

3) Método de calibracion del balancin [Presione tres veces
consecutivas el disparador, mantenga presionado el disparador
por la cuarta vez, en este momento, las tres luces indicadoras
parpadean, mueva el balancin con una vuelta respectivamente

hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda y hacia la derecha,
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respectivamente hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda y
hacia la derecha, después de 20 s, las luces indicadoras se
vuelven normales (alternativamente, presione tres veces
consecutivas el disparador, mantenga presionado el disparador
por la cuarta vez para salir, las luces indicadoras se muestran
normales), se calibra con éxito. Si no se calibra con éxito, las luces

indicadoras parpadean en amarillo.]

.CC OUT-8V 2A: conecte el cable de control directamente a los

puertos de entrada de los extremos superior e inferior del mando

a distancia para controlar el DJI RS 2.

Uso

. Monte el adaptador del puerto de comunicacién del mando

a distancia, luego bloquee la hebilla de seguridad en el adapta

dor del puerto de comunicacion.



2. Después de que esté montado el adaptador del puerto de comu
nicacion del mando a distancia, conecte el mando a distancia con

el cable de control, asi puede controlar el DJI RS 2.

/N\+ El adaptador solo se puede conectar al puerto

Nato en el lado derecho del producto DJI RS 2.
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3. Se puede usar junto con el brazo de extension doble con
agarre giratorio
Modo de equilibrio doble con agarre giratorio
01. Monte el mando a distancia en los brazos de extension izqu
ierdo y derecho, apriete la perilla para fijarlo, teniendo cuidado
con el sentido de montaje de las empunaduras en los ambos

lados.

S
A

02. El mando a distancia se puede montar en la parte superior
y la parte inferior de los brazos de extension izquierdo y dere

cho, para facilitar la operacion.
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El mando se puede montar en la
perilla 1/4"-20 del brazo de exten

= sion a través de la perilla
El mando esta montado en la parte

inferior del brazo de extension

3. Se puede usar junto con el brazo de extension doble con

O1.

agarre giratorio

Modo de equilibrio doble con agarre giratorio

Monte el mando a distancia en los brazos de extension izqui
erdo y derecho, apriete la perilla para fijarlo, teniendo cuidado co

n el sentido de montaje de las empunaduras en los ambos lados.



< A A—
e —————HA

7

& é)
@@%
] fef
@ @@WN
02. El mando a distancia se puede montar en la parte sup
do v derecho, para facilitar la operacion. 0 eléctrico para la cabeza del tripode en la parte inferior de la ca

beza del tripode, y luego, gire la perilla a posicion original.
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5. Apunte al limite de posicion de la placa base, blogquee la pla
ca base con el adaptador de suministro eléctrico para la cabe

za del tripode, asi puede expandir mas funciones.
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0. Inserte el adaptador de suministro eléctrico para la bateria
(gire la perilla para que salga del sujetador con 5 -7 mm)

en la bateria del mando, y luego, apriételo.




/. Ponga la varilla justamente por encima del puerto Nato 8. Conecte el adaptador de suministro eléctrico para la ca
dedicado para DJI RS 2 y deslicela hacia abajo, apuntela beza del tripode y el adaptador de suministro eléctrico par
al agujero, y despues, apriete el tornillo. a la bateria para suministrar energia para DJI RS 2. Conecte

el conector del puerto de comunicacion del mando a distan

cia 'y el mando a distancia para controlar DJI RS 2.
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Clause de non-responsabilité et avertissement

Merci d'avoir acheté le produit DJI OSMO ™, e contenu mentionné dans cet article concerne a votre sécurité et a vos droits et responsabilités
juridiques. Avant d'utiliser ce produit, veuillez lire attentivement cet article pour vous assurer que vous avez correctement configuré le produit.
Le non-respect des instructions et des avertissements contenus dans cet article peut causer des blessures a vous et a vos entourages,
endommager le produit ou d'autres articles environnants. Le droit d'interprétation finale de ce document et de tous les documents associés
a ce produit appartient a DJI OSMO. Il est sujet a mise a jour sans préavis. Veuillez visiter le site web officiel www.dji.com pour obtenir les
dernieres informations sur le produit.

—Une fois que vous utilisez ce produit, vous étes reputé avoir lu attentivement la clause de non-responsabilité et |'avertissement, compris,
reconnu et accepté toutes les conditions et le contenu de cette déclaration. Vous vous engagez a assumer |'entiere responsabilité de
I'utilisation de ce produit et des conséquences éventuelles. Vous vous engagez a n'utiliser ce produit qu'a des fins légitimes, et vous acceptez
ces conditions et toutes les réglementations, politiques et directives pertinentes formulées par DJI OSMO.

Selbst wenn die oben genannten Bestimmungen bestehen, sind die Verbraucherrechte weiterhin durch lokale Gesetze und Vorschriften
geschutzt und von diesem Haftungsausschluss nicht betroffen.

DJI OSMO n'est pas responsable des dommages, des blessures et des responsabilites 1égales causés par |'utilisation directe ou indirecte du
produit. Les utilisateurs doivent suivre toutes les consignes de sécurité, y compris, mais sans s'y limiter, celles mentionnées dans cet article.
MéEme si les dispositions ci-dessus existent, les droits des consommateurs sont toujours protéges par les lois et reglementations locales et ne
sont pas affectés par cette clause de non-responsabilité.

RONIN est une marque commerciale de Shenzhen DJI OSMO Technology Co., Ltd. et de ses filiales. Les noms de produits, marques, etc.



apparaissant dans cet article sont toutes des marques
commerciales ou des marques déposeées de leurs filiales.

La prise de vue a bord par DJI RS 2 ne peut s’effectuer
que sur des routes pavées avec des vitesses inférieures a
100 kilometres par h, et il faut installer une ligne de

sécurité.

Connaissance

Poignée de contrdle
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Adaptateur d'interface de communication de la poignée de comm
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01. Interface de Nato 09. Bouton de commutation de co
02. Interface DC IN nfiguration (bouton M)
03. USB-C Interface 10. Bielle
04. Bouton 1/4-20 11. DC OUT-8V 2A
05. Cadran avant 12. Butoir
06. Déclencheur
07. Bouton d'alimentation

08.

Bouton de contrble de la caméra

65




Fonctions

O1.Interface Nato : peut glisser la poignée de télecommande dans
les bras d’extension gauche et droite.

02.Interface DC : Il existe deux interfaces DC supérieure et
inférieure, la tension d'entrée est de 5-17 V et sont connectés a
DJI RS 2 a travers |'adaptateur d'interface de communication.

03. Type-C 2,0: interface de type C, la tension d'entrée est de 5V.
Elle est utilisée dans la version de la mise a niveau du systeme.

04.Bouton 1/ 4-20 : peut étre verrouillé sur le trou Alai, et sur le bras
d'extension gauche du mode portable comme poignée.

05.Cadran avant : Mise au point électronique (fonction par défaut,
Peut modifier les parametres)

06. Déclencheur D Cliquer sur le déclencheur (installer le systéme de
transmission vidéo et I'allumer) pour démarrer le suivi intelligent.

2 Double-cliquer sur la gachette pour ramener le panoramique /
inclinaison au centre. @ Cliquer trois fois sur la gachette pour

entrer en mode automatique.
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@ Appuyer longuement sur la gachette et la maintenir enfoncée pour
entrer en mode verrouillé.

07.Bouton d'alimentation @Appuyer longuement sur le bouton
d'alimentation pour allumer, trois voyants verts s'allumeront tour a
tour.

2 Aprés le démarrage, appuyer & nouveau longuement sur le bouton
d'alimentation pour éteindre, les trois voyants rouges s'éteindront
un par un.

3 Double-cliquer sur le bouton d'alimentation pour entrer en veille.

@ Double-cliquer a nouveau sur le bouton d'alimentation pour
réveiller le cardan et le voyant vert est normal.

08. Bouton de contrdle de la cameéra : utiliser le cable de contrdle de
la caméra pour connecter l'interface de contrble de la caméra
panoramique / inclinaison a la caméra, appuyer a mi-course pour
contrOler la mise au point automatique de la caméra, appuyer
brievement pour contrbler la caméra et démarrer ou arréter
I'enregistrement, et appuyer longuement pour contrdler la caméra

et prendre des photos.



09. Bouton de commutation de configuration (bouton M) @
Cliquer sur le bouton M pour changer de mode et le
témoin lumineux changera avec le mode.

(2) Double-cliquer pour accéder au mode de prise de vue
verticale, double-cliquer a nouveau sur le bouton M pour
I'annuler.

® Cliguer trois fois pour entrer dans le mode de rotation 360,
et vous pouvez quitter avec |'opération répétée. (Dans ce
mode, secouer continuellement le joystick vers la gauche
ou la droite deux fois peut faire tourner la cameéra
automatiquement, double-cliquer sur le bouton de
déclenchement pour arréter.)

@ Appuyer longuement sur le bouton M et double-cliquer sur
le bouton de deéclenchement pour entrer en mode de
sport, vous devez le maintenir, répéter |'opération pour

quitter la fonction.

10. Joystick D Pousser le joystick vers le haut et vers le bas pour

contrbler le mouvement de I'axe d'inclinaison.

2) Pousser le joystick vers la gauche et vers la droite pour contrdler le

mouvement de |'axe de translation.

(3 Méthode d'étalonnage du joystick [Appuyer sur le bouton de

11.

déclenchement trois fois de suite, puis appuyer sur le bouton de
déclenchement pour la 4éme fois. A ce moment, les trois voyants
lumineux clignotent. Tourner le joystick vers le haut, le bas, la
gauche et la droite, et attendre 20 secs pour que l'indicateur
revienne a la normale. (Vous pouvez également appuyer sur le
bouton de déclenchement trois fois de suite, et appuyer longuement
la 4eme fois pour quitter, le voyant lumineux indiue normal)
L'étalonnage est réussi. Sil'indicateur clignote en jaune, cela signifie
que I'étalonnage échoue. |

DC OUT-12A : peut contréler DJI RS 2 en connectant directement
les ports d'entrée supérieur et inférieur de la poignée de commande

via la ligne de commande.
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Utilisation 2. Une fois I'adaptateur d'interface de communication de la téléco

1. Installer I'adaptateur d'interface de communication de la poignée mmande installé, connecter la télécommande avec le cable de co

de télécommande, puis verrouillez le verrou de sécuriteé sur ntréle pour controler DJI RS 2.

I'adaptateur d'interface de communication.

/\ - Cet adaptateur ne peut étre connecté qu'au

port Nato sur le coté droit du DJI RS 2.
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3. |l peut étre utilisé avec le bras d'extension a deux mains.
Mode équilibre de tenir a la main

01. Installer la poignée de téléecommande sur les bras d’
extension gauche et droite, serrer le bouton pour le fixer,

faire attention au sens d'installation des poignées des deu

x coOtés.
La poignée peut étre installée sur |
e bouton tournant 1 / 4’-20 du bras
(O g, d'extension
ATt La poignée est installée
iy sous le bras d'extension

H |
7

N
AR

Mode portable

01. Desserrer le bouton de |'axe de rotation

. s . , , le tourner dans le sens indiqué sur la figure
02.La poignée de téléecommande peut é&tre installée D . J

, . @) et verrouiller le bouton lorsque le nombre passe de 1 a 2.
au-dessus et en dessous des bras d’extension gauche et

droite afin d’avoir une utilisation pratique.
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02.

70

o 0 i s
Aligner la poignée de la téléecommande avec la position du trou L ;
(3 positions dans la figure), verrouiller le verrou selon les

instructions de position standard, et il sera en mode portable, 4.Tournez la molette @ de DJI RS 2, insérer I'adaptateur

puis connecter la ligne de communication de la poignée pour d’alimentation de cradle head au fond de cradle head, puis
opeérer.

composer la touche de retour de la molette.



5. Aligner la limite de la plaque en bas et la verrouiller sur

I'adaptateur d'alimentation de cradle head pour étendre

plus de fonctions.

0. Insérer |'adaptateur de batterie externe (ouvrir le bouton et tourner

la clé de la carte 5-7 mm) dans la batterie de la poignée, puis serrer

le bouton.

Qg
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7. Placer le raidisseur directement au-dessus du port Nato fabri 8. Brancher I'adaptateur d’alimentation de cradle head et I'adap
qué par DJI RS 2 et faire-le glisser vers le bas, aligner la position tateur de batterie externe pour alimenter le DJI RS 2.Connecter
du trou et serrer la vis. I'adaptateur d'interface de communication de la télecommande et

la poignée de telécommande afin de contrdler DJI RS 2.
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Dichiarazione di non responsabilita e avviso

Grazie per aver acquistato i prodotti di . Il contenuto menzionato in questo articolo € correlato alla tua sicurezza e ai tuoi diritti e responsabil-
ita legali.

Prima di utilizzare questo prodotto, si prega di leggere attentamente questo articolo per assicurarsi che il prodotto sia stato impostato
correttamente. La mancata osservanza delle istruzioni e delle avvertenze contenute in questo documento puo causare lesioni all’utente e
alle persone circostanti e danneggiare il prodotto o altri oggetti circostanti. Il diritto di interpretazione finale di questo documento e di tutti i
documenti correlati di questo prodotto appartiene a . E soggetto ad aggiornamenti senza preawviso. Si prega di visitare il sito Web ufficiale
www.dji.com per le informazioni piu recenti sul prodotto.

Una volta utilizzato questo prodotto, si presume che abbiate letto attentamente la dichiarazione di non responsabilita e avviso, compreso,
riconosciuto e accettato tutti i termini e i contenuti di questa dichiarazione. Prometti di assumerti la piena responsabilita per I'uso di questo
prodotto e le possibili conseguenze. Prometti di utilizzare questo prodotto solo per scopi legittimi e accetti questi termini e tutte le normative,
politiche e linee guida correlate formulate da .

non € responsabile per danni, lesioni e qualsiasi responsabilita legale causati dall’uso diretto o indiretto di questo prodotto. Gli utenti devono
seguire tutte le linee guida sulla sicurezza incluse ma non limitate alle linee guida sulla sicurezza menzionate in questo articolo.

Anche se esistono le disposizioni di cui sopra, i diritti dei consumatori sono comunque protetti dalle leggi e dai regolamenti locali e non sono
interessati da questa dichiarazione di non responsabilita e avviso.

RONIN & un marchio di Shenzhen Dajianglingmo Technology Co., Ltd. e delle sue affiliate. | nomi dei prodotti, i marchi e cosi via che
compaiono in questo articolo sono marchi o marchi registrati delle rispettive societa.

DJI RS 2 pu0 eseguire riprese a bordo del veicolo solo a velocita inferiori a 100 chilometri all'ora su strade asfaltate e deve essere installata
la linea di sicurezza.
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Comprensione

Impugnatura di controllo
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Adattatore per interfaccia di comunicazione di impugnatura di
controllo
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01. Interfaccia Nato 10. Levetta
02. Interfaccia DC IN 11. DC OUT-8V2A

03. USB-C Interfaccia 12. Posizione limitata
04. Manopola 1/4-20

05. Ruota del dito anteriore
06. Grilletto
07. Pulsante di alimentazione

08. Pulsante del telecomando della fotocamera
09. Pulsante interruttore di configurazione (pulsante M)

Funzione

O1. Interfaccia Nato: € possibile far scorrere l'impugnatura del
telecomando nelle barre trasversali sinistre e destre per utilizzarla.

02. Interfaccia DC: due interfacce DC superiore e inferiore, la tensione
di ingresso e 5-17V, che sono collegate con DJI RS2 attraverso
I'adattatore per interfaccia di comunicazione di impugnatura di
controllo.

03. Type-C 2.0: interfaccia Type-C, la tensione di ingresso € 5v,
utilizzata per I'aggiornamento del sistema.

04. Manopola 1/4-20, puo essere bloccata al foro relativo, pud anche



05.

06.

anche essere bloccata al braccio sinistro della modalita
portatile come maniglia.

Ruota del dito anteriore : Follow focus elettronico (funzione
predefinita, Pud modificare le impostazioni)

Grilletto: @ Fare clic sul grilletto (installa il sistema di
trasmissione delle immagini e accendilo) per avviare
funzione di seguito intelligente. @ Fai doppio clic sul
grilletto per riportare la piattaforma di supporto della
fotocamera al centro. @ Fare tre clic sul grilletto per

accedere alla modalita autoscatto.

@ Tieni premuto a lungo il grilletto per accedere alla modalita

07.

di blocco.

Pulsante di alimentazione: @ Premi a lungo il pulsante di
alimentazione per accendere il dispositivo e tre luci verdi si
accenderanno a turno. @Dopo I'accensione, premi di
nuovo a lungo il pulsante di alimentazione per spegnere |l
dispositivo e le tre luci rosse si spegneranno a turno. @ Fai
doppio clic sul pulsante di alimentazione per entrare in

modalita di sonno.

@ Fai nuovamente doppio clic sul pulsante di alimentazione per

08.

09.

riattivare la piattaforma di supporto della fotocamera e la luce verde
e normale.
Pulsante di controllo della fotocamera: dopo aver collegato

'interfaccia di controllo della piattaforma di supporto della
fotocamera e la telecamera con linea di controllo della fotocamera,
premi a meta il pulsante per controllare la messa a fuoco automatica
della telecamera; premi brevemente il pulsante per controllare la
telecamera per avviare o interrompere la registrazione; premi a
lungo il pulsante per controllare la fotocamera per scattare foto.

Pulsante interruttore di configurazione (pulsante M): @ Fai clic sul
pulsante M per cambiare la modalita e I'indicatore luminoso cambia

con la modalita.

) Fai doppio clic per accedere alla modalita di scatto verticale, fai

nuovamente doppio clic sul pulsante M per annullare la modalita di

scatto verticale.

@ Fai tre clic per accedere alla modalita di rotazione 360°, ripeti

I’operazione per uscire da questa modalita. (Modalita di rotazione
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360°, scuotendo continuamente la levetta a sinistra 0 a destra
due volte per far ruotare automaticamente la telecamera, fai

doppio clic sul pulsante di grilletto per interrompere.)

@ Premi a lungo il pulsante M e fai doppio clic sul pulsante di

grilletto per accedere alla modalita sport (non € necessario
tenere premuto a lungo il pulsante), ripeti I’'operazione per uscire

dalla funzione.

10. Levetta

D Spingi la levetta su e git per controllare il movimento dell'asse dli

beccheggio.

_|
. 2 Premi la levetta a sinistra e a destra per controllare il movimento
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dell’asse di traslazione.

B Metodo di calibrazione della levetta [Premi il pulsante di
grilletto tre volte e poi premi a lungo il pulsante di grilletto per la
quarta volta. A questo punto, le tre luci lampeggeranno. Ruota la
levetta su e giu, sinistra e destra e attendi per 20s che le luci
tornano alla normalita. Premi il pulsante di grilletto tre volte di

seguito, e poi premi a lungo il pulsante di grilletto per la quarta

11.

volta. A questo punto, le tre luci lampeggeranno. Ruota la levetta
Su e giu, sinistra e destra e attendi per 20s che le luci tornano alla
normalita. Premi il pulsante di grilletto tre volte di seguito, e poi
premi a lungo il pulsante di grilletto per la quarta volta per uscire
dalla funzione , le luci mostranno normale) La calibrazione &
riuscita. Quando fallisce, I'indicatore lampeggia in giallo. 1

DC OUT-8V 2A: DJI RS 2 pud essere controllato collegando
direttamente le porte di ingresso superiore e inferiore della

manopola di controllo attraverso la linea di controllo.

Utilizzo

. Installa I’'adattatore per interfaccia di comunicazione di impugn

atura di controllo, quindi blocca la fibbia di sicurezza sull’adattato

re per interfaccia di comunicazione.



2. Dopo aver installato I'adattatore dell’interfaccia di comunicazione
di impugnatura di controllo, collega il telecomando con il cavo di

controllo per controllare DJI RS 2.

/N\. Questo adattatore puo essere collegato solo alla

porta Nato sul lato destro del DJI RS 2.
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3. Puo essere utilizzato con braccio a due mani,
Modalita di bilanciamento a due mani
01. Installa il telecomando sui bracci a destro e a sinistro, stringi
le manopole per fissarlo, e presta attenzione alla direzione di ins

tallazione delle maniglie su entrambi i lati.

La levetta puo essere montata
sul pulsante di rotazione 1/4”
CcOoNn una serratura

La levetta € installata sotto
il braccio trasversale

(T IT_eBeI 1| \‘?é Y1l

3. Puo essere utilizzato con braccio a due mani.

Modalita portatile

i | . . 01.Allenta la manopola dell’asse rotante (Druotala nella direzione
02. Il telecomando puo essere installato sopra e sotto i bracci a . o . .
della Figura @e stringi la manopola quando il numero cambia da“

sinistro e a destro per un facile funzionamento.
1” a “2”‘

/8
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02. Allinea la maniglia del telecomando con la posizione d
el foro (ci sono tre posizioni nella figura), blocca la serratur
a in base alla posizione del segno, e diventera la modalita
portatile, quindi collega la linea di comunicazione della ma

niglia per I'operazione.

Q‘l Fony

| O ||
——

. Ruota il pulsante @ su DJI RS 2, inserisci 'adattatore di alime

ntazione per la piattaforma di supporto della fotocamera nella
parte inferiore della piattaforma di supporto della fotocamera,

quindi gira la manopola.
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6. Inserisci I'adattatore dell’alimentazione a batteria (Apri la m
anopola, tira fuori la fessura della scheda di 5-7mm ) nella batt

eria della maniglia, e poi stringi la manopola.

5. Allinea la posizione limitata della piastra inferiore e blocca la p

lastra inferiore all’adattatore di alimentazione per la piattaforma

di supporto della fotocamera, che puo espandere piu funzioni.

30



7 .Posiziona il braccio di rafforzamento di rinforzo direttam 8. Collega I'adattatore di alimentazione per la piattaforma di suppor
ente sopra la porta Nato realizzata da DJI RS 2 e fallo scor to della fotocamera e I'adattatore dell’alimentazione a batteria per
rere verso il basso, allinea la posizione del foro e stringi la vi alimentare DJI RS 2.Collega |'adattatore per interfaccia di comunic

azione di impugnatura di controllo e il telecomando per controllare

DJI RS 2.
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Disclaimer en waarschuwing

Bedank voor uw aankoop van het DJI OSMO™ -product (DJI OSMO ™), De inhoud die hier wordt beschreven, heeft iets te maken met uw
veiligheid en wettelijke rechten en verantwoordelijkheden. Leest dit artikel aandachtig door voordat u dit product gebruikt om er zeker van te
zijn dat het product correct is geinstalleerd. Als u de instructies en waarschuwingen in dit document niet begreept of niet naleeft, kan dit leiden
tot letsel bij U en de mensen in uw omgeving en tot beschadiging van het product of andere omliggende objecten. Het uiteindelijke recht op
interpretatie van dit document en alle gerelateerde documenten van dit product behoort toe aan DJI OSMO. Het kan zonder voorafgaande
kennisgeving worden bijgewerkt. Bezoekt de officiéle website www.dji.com voor de nieuwste productinformatie.

Eenmaal dit product wordt in gebruik genomen, wordt U geacht de disclaimer en waarschuwing zorgvuldig te hebben gelezen, en alle
voorwaarden en inhoud van deze verklaring begrijpt, erkent en accepteert. U belooft de volledige verantwoordelijkheid te nemen voor het
gebruik van dit product en de mogelijke gevolgen. U belooft dit product alleen voor legitieme doeleinden te gebruiken en U gaat akkoord met
deze voorwaarden en alle relevante voorschriften, beleiden en richtlijnen die zijn opgesteld door DJI OSMO.

RONIN est une marque commerciale de Shenzhen DJI OSMO Technology Co., Ltd. et de ses filiales. Les noms de produits, marques, etc.
apparaissant dans cet article sont toutes des marques commerciales ou des marques déposées de leurs filiales.

DJI OSMO is niet verantwoordelijk voor schade, verwondingen en enige wettelijke aansprakelijkheid veroorzaakt door het directe of indirecte
gebruik van dit product. Gebruikers dienen alle veiligheidsmaatregelen te volgen, inclusief maar niet beperkt tot de richtlijnen die in dit artikel
worden genoemd.

Alhoewel de bovenstaande bepalingen, worden consumentenrechten nog steeds beschermd door lokale wet- en regelgeving en worden deze

niet beinvloed door deze disclaimer.



RONIN is een handelsmerk van Shenzhen DJI OSMO Adapter voor communicatie-interface van bedieningshendel
Technology Co., Ltd. en haar dochterondernemingen. De

productnamen, merken enz. die in dit artikel voorkomen,

zijn de handelsmerken of geregistreerde handelsmerken j ‘ @
van het respectievelijke bedriff. ][N\ I
De DJI RS 2 kan alleen op verharde wegen bij snelheden |
11
onder de 100 km/h gefiimd worden en vereist er extra
veiligheidslijnen geinstalleerd.
01. Nato adapter 09. Configuratieschakelaarknop
Kennismaken 02. DC IN adapter (M-knop)
03. USB-C adapter -
Bedieningshendel . 10. Joystick
04. 1/4-20 Draaiknop 11. DC OUT-8V 2A
. . **r\ "
05. Voorste wijzerplaat 12. Begrenzing
@ [ 06. Trekker
€ 8

07. Aan/uit knop
08. Camera bedieningsknoppen

|8
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£
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Functie

O1.Nato adapter: U kunt de bedieningshendel in de linker en
rechter verlengarm schuiven om te bedienen.

02. DC adapter:: De twee bovenste en onderste DC poorten, de
ingangsspanning is 5-17V, zijn verbonden met DJI RS 2 via de
communicatie interface adapter van de bedieningshendel.

03. Type-C 2.0 : Type-C poort, ingangsspanning is 5V, gebruikt voor
systeemupgradeversie.

04. 1/4-20 Draaiknop: Het kan aan de Alleikon worden vergrendeld,
of hij kan als hendel aan de linker verlengarm onder draagbare
modus worden bediend.

05. Voorste wijzerplaat: Elektronische volgfocus (standaardfunctie,
Kan instellingen wijzigen)

06. Trekker: @ Klik een keer op de trekker (installeert het
beeldoverdrachtsysteem en aanzetten) om auto. opvolgen te
starten.

(2 Dubbel klik op de trekker om de gimbal weer in het midden te

34

plaatsen.

@ Klikt drie keer op de trekker om de zelfopnamemodus te
openen.

@ Houdt de trekker lang ingedrukt om de vergrendelingsmodus te
openen.

07. Aan/uit knop: @ Drukt lang op de aan/uit knop om in te
schakelen, en drie groene lampjes gaan achtereenvolgens
branden.

2 Na het inschakelen, houdt u de aan / uit-knop nogmaals ingedrukt
om uit te schakelen, en de drie rode lampjes gaan een voor een
uit.

3 Dubbelklik op de aan/uit knop om de schilderstijl in te voeren.

@ Dubbelklik nogmaals op de aan/uit knop om de cardanische
ophanging te activeren en het groene lampje is normaal.

08. Camerabedieningsknoppen: met de camera controle kabel om de
PTZ-camerabesturingsinterface en de camera aan te sluiten, drukt
half in om de autofocus van de camera te bedienen; drukt kort in

om de opname te starten of te stoppen; lang indrukken om foto's



indrukken om foto's te maken.

09.Configureer de schakelknop (M-knop): @D Klikt op de M
knop om van modus te wisselen en het indicatielampje
schakelt met de modus.

(2 Dubbel klikt om de verticale opnamemodus te openen en
dubbel klikt nogmaals op de M knop om de verticale
opnamemodus te annuleren.

@ Klik drie keer om de 360 rotatiemodus te openen, herhaalt
de handeling om af te sluiten (360 rotatiemodus, schudt
de joystick twee keer naar links of rechts om de camera
automatisch te maken, dubbel klikt op de trekker knop om
te stoppen.)

@ Druk lang op de M-toets en dubbelklik op de trigger om de
sportmodus te openen (lang indrukken is niet nodig),
herhaal de handeling om de functie te verlaten.

10.Joystick: @ Duw de joystick omhoog en omlaag om de
beweging van de pitch-as te regelen.

2 Duwt de joystick naar links en rechts om de translatieas te

te verplaatsen.

3 Hoe de joystick te kalibreren [Drukt driemaal achter elkaar op de

11.

trekkerknop en drukt voor de vierde keer op de triggerknop. Op dit
moment knipperen de drie indicatielampjes, maakt een cirkel voor
elk van de boven-, onder-, linker- en rechterkant. Wacht 20
seconden, de indicator keert terug naar normaal (hetzelfde kan ook
worden gedaan. Drukt driemaal op de trekker knop en wanneer het
de vierde keer is, drukt lang in om af te sluiten, de indicator toont
normaal). De kalibratie is succesvol. Als het mislukt, dan knippert de
indicator met geel licht. ]

DC OUT-8V 2A: DJI RS 2 kan worden bediend door de bovenste en
onderste ingangspoorten van de bedieningshendel rechtstreeks

met de bedieningskabel te verbinden.
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Gebruiksmaking 2. Nadat de communicatie interface adapter van de bedieningshe
ndel is geinstalleerd, verbindt u de bedieningshendel met de contr
ole kabel om de DJI RS 2 te bedienen.

1. Installeer de communicatie-interfaceadapter van de bediening

shendel en vergrendel vervolgens de veiligheidsgesp aan de

communicatie-interfaceadapter van bedieningshendel.

/\ - Deze adapter kan alleen worden aangesloten op de Nato-

poort aan de rechterkant van de DJI RS 2.
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3. Kan in combinatie met de verlengarm te bedienen
Twee handen vast houden modus
O1. Installeer de bedieningshendel op de linker en rechter

verlengarm, draait de knop vast om deze te bevestigen,

let op de installatierichting van de hendel aan beide zijden.

==\

N ""
%

‘Ll.ﬂi/il 7
AR

02. De bedieningshendel kan boven en onder de linker en
rechter verlengarm worden gemonteerd voor eenvoudige

bediening.

De hendel kan via de vergrendelingsknop

op de 1/ 4-20 knop van de verlengarm

worden gemonteerd

De hendel wordt onder de

verlengarm gemonteerd

Draagbaar modus

01.Maakt de knop van de roterende as

@ los, draait deze in de richting volgens Fig.
(2) aangeeft en vergrendelt de knop wanneer het nummer van “1” in*

2”7 is gewijzigd.

87

—



m

02.

38

Lijn de hendel uit met de posities van de gatten (er zijn drie
posities in de afbeelding) en vergrendelt het volgens de indicatie
van de standaardpositie. Daardoor wordt er een draagbare
modus gereed gemaakt en sluit vervolgens de communicatielijn

van de hendel aan om te bedienen.

4. Draait de draaiknop
@ op DJI RS 2, steekt de gimbal-voedings- adapter in de onderkant

van de gimbal en draait vervolgens de terugdraaien knop.



' Begrenzing \ \

0. Steek de batterijgevoede adapter (opent de knop en draait de

kaartsleutel 5-7 mm naar buiten) in de batterij van het handvat en

draait de knop vast. .
=
—

(3)

5. Richt op de begrenzing van de vloer en vergrendelt de

bodemplaat aan de PTZ-voedingsadapter om meer

functies uit te breiden.
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7. Schuif de verstevigingshendel direct boven de Nato-poort van

DJI RS 2, lijn af met de gatpositie en vergrendel de schroeven.

90

8. Sluit de gimbal-voedingsadapter en batterijvoedingsadapter aan
om DJI RS 2 van stroom te voorzien. Verbindt de communicatie in

terface adapter en de bedieningshendel om de DJI RS 2 te

bedienen.




Declaracao de isencao de responsabilidade e aviso

Obrigado por adquirir produto da DJI OSMO™. O conteudo mencionado neste texto esta relacionado a sua seguranca € aos direitos e
responsabilidades legais. Leia o texto cuidadosamente antes de usar o produto, a fim de garantir que o produto esteja configurado
corretamente. O nao cumprimento das instrucoes e adverténcias neste texto pode causar ferimentos a vocé e as pessoas ao redor e
danificar o produto ou outros itens proximos. O direito de interpretacao final deste documento e de todos os documentos relacionados a
este produto pertence a DJI OSMO e esta sujeito a actualizacao sem aviso prévio. Viste o site oficial, www.dji.com para obter as
informacoes mais recentes sobre o0 produto.

Uma vez que este produto € utilizado, considera-se que vocé leu cuidadosamente a Declaracéao de isencao de responsabilidade e aviso e
entendeu, reconheceu e aceitou todos 0s termos e conteudo desta declaracdo. Vocé promete assumir toda a responsabilidade para o
uso deste produto e as possiveis consequéncias. Vocé promete usar este produto apenas para fins legitimos e concorda com estes
termos e quaisquer regulamentos, politicas e diretrizes relevantes especificados pela DJI OSMO.

DJI OSMO né&o se responsabiliza por quaisquer danos causados pelo uso direto ou indireto deste produto. O usuario deve cumprir todas
as diretrizes de seguranca, incluindo, mas n&o se limitando as diretrizes de seguranga mencionadas no presente texto.

Mesmo que as disposicoes acima existam, os direitos do consumidor ainda sao protegidos pelas leis e regulamentacdes locais € nao sao
afectados por esta isencao de responsabilidade.

RONIN é uma marca comercial da Shenzhen DJI OSMO Tecnologia Co., Ltd. e de suas empresas relacionadas. Os nomes e as marcas
de produtos que aparecem neste texto sao marcas comerciais ou marcas registradas de suas respectivas empresas.

DJI RS 2 s6 pode filmar em veiculo a velocidade abaixo de 100 km/h em estradas pavimentadas, e deve ser equipado com um cabo de

seguranca.

o



Reconhecimento 01. Interface Nato 10. Vara oscilante
02. Interface DC IN 11. DC OUT-8V 2A

Alga de controlo remoto 03. USB-C Interface 12, Limite
04. Botao 1/4-20

05. Roda de polegar frontal
06. Gatilho
O7. Botao de fonte de alimentacgao

08. Botao de controlo de camera
09. botao de alternancia de configuracao (botao M)

;
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Funcoes
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01. Interface Nato: Pode ser usado através de deslizar a alca de

controlo remoto para dentro dos bracos de extensao esquerdo e

direito.

02. Interface DC: As duas interfaces DC superior € inferior, cuja

tensao de entrada é de 5-17 V, sao conectadas ao DJI RS 2

pelo adaptador de interface de comunicacao do controlo

§@<§
5333

remoto.

03. Type-C 2.0: Interface Type-C, cuja tensao de entrada € de 5V,

11

usado para a versao de atualizagao do sistema.
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04.Botao 1/4-20: Pode ser travado no furo de posicionament
0, e também pode ser travado no braco de extensado esqu
erdo do modo portatil como uma alca.Roda de polegar fro

05.ntal: Follow focus eletrénico (fungédo padréo,Pode alterar
as configuracoes)

06.Gatilho: MClique gatilho uma vez (a figura de instalacéo

transmite ao sistema e inicia) para iniciar seguimento intel

igente. Cligue duas vezes gatilho para PAN voltar ao centro.

2 Cligue duas vezes gatilho para PAN voltar ao centro.

3 Cligue trés vezes gatilho para entrar no modo de selfie.

(@) Pressione e segure gatilho para entrar no modo blogueado.

O7.Botao de fonte de alimentacao:

(D Pressione o botéo de fonte de alimentacéo, as trés luzes
verdes acendem uma por uma.

2) Pressione o botdo de fonte de alimentacao novamente
depois deligar, as trés luzes vermelhas se apagam uma p
or uma.

3 Dupla clique o botao de fonte de alimentac&o para ent

rar N0 sSoOno.

@Dupla clique o botdo de fonte de alimentacdo novamente para
acordar PAN, e a luz verde seja normal.

08. Botao de controle de camera: Conete a interface de controle da
camera PAN e a camera com o cabo de controle da cémera,
pressione o0 botdo de controle até a metade para auto foco;
pressione breve o botao de controle para ativar e desativar
gravacao; pressione e segure o botao para controlar filmagem.

09.Botdo de alternancia de configuracao(botdo M): @Clique uma vez o
botao M para alterar modo, e a luz indicadora altera com o modo.

) Clique duas vezes o0 botdo para entrar no modo de tiro vertical, e
cligue duas vezes o botao novamente para cancelar o modo de tiro
vertical.

@ Clique trés vezes o botao para entrar no modo de rotagdo 360°, e
repeta a operacado para sair. (Modo de rotagao 360°, agite a vara
oscilante duas vezes continuamente para esquerdo ou para direito
pode fazer a camera girar automaticamente, e dupla clique o gatilho
para parar.)

@ Pressione e segure o botdao M e dupla clique o gatilho para entrar
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no modo de tiro vertical, e clique duas vezes o botao novamente aca um ciclo pela vara oscilante em cima, baixo, esquerdo e

para cancelar o modo de tiro vertical. direito, as luzes indicadoras voltam ao normal apds 20 segundos
@ Cligue trés vezes o botdo para entrar no modo de rotacdo 360°, (também pode continuar pressionando o gatilho trés vezes, e
e repeta a operacdo para sair. (Modo de rotagao 360°, agite a segure na guarta vez para sair, a luz indicadora volta ao normal),
vara oscilante duas vezes continuamente para esquerdo ou para a calibracdo concluida. Se falhar, a luz indicadora amarela
direito pode fazer a camera girar automaticamente, e dupla pisca.l
cliqgue o gatilho para parar.) 11. DC OUT-8V 2A: Conete diretamente as portas de entrada nas
@ Pressione e segure o botdo M e dupla clique o gatilho para extremidades superior e inferior da alga de controle com o cabo
entrar no modo de movimento (sem necessidade de continuar de controle para controlar DJI RS 2.
pressionando), e repeta a operacao para sair desta funcéo. .
10. Vara oscilante: (DEmpurre a vara oscilante para cima e para Utilizzo
baixo para controlar o movimento do eixo de inclinagao. 1.Instale o adaptador da interface de comunicacao da alga de co
T 2 Empurre a vara oscilante para esquerdo e para direito para ntrolo remoto e trave a fivela de seguranca no adaptador da interf
controlar o movimento do eixo de translacao. ace de comunicacao.

@) Método de calibracdo de vara oscilante [pressione o gatilho
trés vezes, e segure na quarta vez, as trés luzes indicadoras
piscam neste momento, fagca um Empurre a vara oscilante para

esquerdo e para direito para controlar 0 movimento do eixo de
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2. Depois que o0 adaptador da interface de comunicacao da alga d
e controle remoto foi instalado, conete a alca de controle remoto

com o cabo de controle para controlar DJI RS 2.

ol |18
J = YAl
8 &) ) | |9 o> l
N\
/N . O adaptador s6 pode ser conectado a interface :
Nato no lado direito da DJI RS 2.
1!
|
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3. Pode ser usado com o brago de extensao de mao dupla.
Modo de balanco de mao dupla
O1. Instale a alca do controle remoto nos bracos de extens
ao esquerdo e direito, aperte o botao para fixa-la. Observ

e a diregao de instalacao das algcas em ambos lados.

A alca do controlo remoto
pode ser instalada no botao

1/4”-20 do braco de extensao
A alca do controlo remoto com fechadura.

instalada em baixo do braco
de extensao

Modo portatil

o

01. Solte o botdo do eixo de rotacéo

(1) e gire na direcao mostrada na Figura

02. A alga do controle remoto pode ser instalada acima e abaixo dos ) N
(2)gquando o numero alterado de “1” para “2”, aperte o botéo.

bracos de extensao esquerdo e direito para facilitar a operagao.

96



@ @©NIM
02. Alinhe a alga de controle remoto com a posicéo de furo (ha 4.Gire o botao® no DJI RS 2, e insira o adaptador de alimentagéo
trés posicdes na figura), trave a fechadura de acordo com do PAN no fundo do PAN, e gire de volta o bot&o.

a posicdo com marca e 0 modo portati concluido,

conetando o cabo de comunicacao da alga para operar.
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't Limite

6.Insira o0 adaptador de alimentacao de bateria na bateria da

alca (gira o botao fora de tecla de clique 5-7Tmm), e aperte o
botao.

5. Alinhe o limite da placa de fundo, trave a placa de fundo no adapta

dor de alimentacao do PAN para desenvolver mais fungoes.

NINOY (

08

o=
| 7




7.Cologue o enrijecedor em cima da porta Nato feita pelo 8.Conete o0 adaptador de alimentacédo do PAN e o adaptador d
DJI RS 2 e deslize-0 para baixo, alinhe a posicao do furo e e alimentacédo de bateria para alimentar DJI RS 2.Conete o adaptador

aperte o parafuso. de interface de comunicacao e a alca de controle para controlar DJI RS 2.
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Declaracao de isencao de responsabilidade e aviso

Obrigado por adquirir produto da DJI OSMO™. O conteddo mencionado neste texto esta relacionado a sua segurancga e aos direitos e
responsabilidades legais. Leia 0 texto cuidadosamente antes de usar o produto, a fim de garantir que o produto esteja configurado
corretamente. O ndo cumprimento das instrugcoes e adverténcias neste texto pode causar ferimentos a vocé e as pessoas ao redor e danificar
0 produto ou outros itens proximos. O direito de interpretacao final deste documento e de todos 0os documentos relacionados a este produto
pertence a DJI OSMO e esta sujeito a atualizacdo sem aviso prévio. Viste o site oficial, www.dji.com para obter as informacdes mais
recentes sobre o produto.

Uma vez que este produto € utilizado, considera-se que vocé leu cuidadosamente a Declaragao de isengao de responsabilidade e aviso e
entendeu, reconheceu e aceitou todos 0s termos e conteudo desta declaragao. Vocé promete assumir toda a responsabilidade para o uso
deste produto e as possiveis consequéncias. Vocé promete usar este produto apenas para fins legitimos e concorda com estes termos e
quaisquer regulamentos, politicas e diretrizes relevantes especificados pela DJI OSMO.

DJI OSMO néao se responsabiliza por quaisquer danos causados pelo uso direto ou indireto deste produto. O usuario deve cumprir todas as
diretrizes de segurancga, incluindo, mas n&o se limitando as diretrizes de seguranga mencionadas no presente texto.

Mesmo que as disposi¢gdes acima existam, os direitos do consumidor ainda sao protegidos pelas leis e regulamentacoes locais e nao sao
afetados por esta isengao de responsabilidade.

RONIN é uma marca comercial da Shenzhen DJI OSMO Tecnologia Co., Ltd. e de suas empresas relacionadas. Os nomes e as marcas de
produtos que aparecem neste texto sao marcas comerciais ou marcas registradas de suas respectivas empresas.

niet beinvloed door deze disclaimer.



RONIN is een handelsmerk van Shenzhen DJI OSMO
Technology Co., Ltd. en haar dochterondernemingen. De
productnamen, merken enz. die in dit artikel voorkomen,
zijn de handelsmerken of geregistreerde handelsmerken
van het respectievelijke bedriff.

DJI RS 2 s6 pode filmar em veiculo a velocidade abaixo de
100 km/h em estradas pavimentadas, e deve ser

equipado com um cabo de seguranca.

Reconhecimento

Alca de controle remoto
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Adaptador de interface de comunicacao

O1.
02.

03.
04.

05.
06.

O7.
08.

i | @ | =
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Interface Nato 09. Botao de alternancia de configu
Interface DC IN racdo(botao M)
USB-C Interface 10. Vara oscilante
Botao 1/4-20 11. DC OUT-8V 2A
Roda de polegar frontal 12 Limite
Gatilho

Botao de fonte de alimentacao
Botao de controle de camera

d4d-1d
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O1.

02.

03.

04.

05.

06.

Funcoes

Interface Nato: Pode ser usado atraves de deslizar a alca de
controle remoto para dentro dos bragcos de extensao esquerdo e
direito.

Interface DC: As duas interfaces DC superior e inferior, cuja
tensé&o de entrada é de 5-17 V, sao conetadas ao DJI RS 2 pelo
adaptador de interface de comunicacao do controle remoto.
Type-C 2.0: Interface Type-C, cuja tensao de entrada é de 5V,
usado para a versao de atualizagao do sistema.

Botdo 1/4-20: Pode ser travado no furo de posicionamento, e
tambeém pode ser travado no braco de extensdo esquerdo do
modo portéatil como uma alca.

Roda de polegar frontal: Follow focus eletronico (fungao padréo,
Pode alterar as configuracdes)

Gatilho: DClique gatilho uma vez (a figura de instalacdo

transmite ao sistema e inicia) para iniciar seguimento inteligente.

2 Clique duas vezes gatilho para PAN voltar ao centro.®Clique

trés vezes gatilho para entrar no modo de selfie. @Pressione
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e segure gatilho para entrar no modo bloqueado.

O7.Botao de fonte de alimentacao:

(D Pressione o botao de fonte de alimentacéo, as trés luzes verdes
acendem uma por uma.

2) Pressione o botéo de fonte de alimentacdo novamente depois de
ligar, as trés luzes vermelhas se apagam uma por uma.

@ Dupla clique o botdo de fonte de alimentacdo para entrar no
sSONo.

@ Dupla clique o botdo de fonte de alimentagdo novamente para
acordar PAN, e a luz verde seja normal.

08. Botao de controle de camera: Conete a interface de controle da
camera PAN e a camera com o0 cabo de controle da camera,
pressione o botdo de controle até a metade para auto foco;
pressione breve o botao de controle para ativar e desativar
gravacao; pressione e segure o0 botao para controlar filmagem.

09. Botao de alternancia de configuragdo(botdo M): WClique uma vez
0 botao M para alterar modo, e a luz indicadora altera com o

modo.



2 Cligue duas vezes o botdo para entrar no modo de tiro
vertical, e cliue duas vezes o botao novamente para
cancelar omodo de tiro vertical.

3 Clique trés vezes o botéo para entrar no modo de rotagéo
360°, e repeta a operagao para sair. (Modo de rotacao
360°, agite a vara oscilante duas vezes continuamente
para esquerdo ou para direito pode fazer a camera girar
automaticamente, e dupla clique o gatilho para parar.)

@ Pressione e segure o botdo M e dupla clique o gatilho para
entrar no modo de movimento (sem necessidade de
continuar pressionando), e repeta a operacao para sair
desta funcao.

10.Vara oscilante: WEmpurre a vara oscilante para cima e
para baixo para controlar o movimento do eixo de
inclinacao.

2 Empurre a vara oscilante para esquerdo e para direito para
controlar o movimento do eixo de translagao.

@) Método de calibragdo de vara oscilante [pressione o

11.

gatilho trés vezes, e segure na quarta vez, as trés luzes
indicadoras piscam neste momento, faca umciclo pela vara
oscilante em cima, baixo, esquerdo e direito, as luzes
indicadoras voltam ao normal apds 20 segundos (também
pode continuar pressionando o gatilho trés vezes, e segure na
quarta vez para sair, a luz indicadora volta ao normal), a
calibragcdo concluida. Se falhar, a luz indicadora amarela
pisca.l

DC OUT-8V 2A: Conete diretamente as portas de entrada nas
extremidades superior e inferior da alga de controle com o cabo

de controle para controlar DJI RS 2.

103

dd-1d




Uso 2. Depois que o0 adaptador da interface de comunicacao da alca d

1. Instale o adaptador da interface de comunicacdo da alca de e controle remoto foi instalado, conete a alga de controle remoto

controle remoto e trave a fivela de seguranga no adaptador da com o cabo de controle para controlar DJI RS 2.

interface de comunicacao.

A\ « O adaptador s6 pode ser conetado a interface
Nato no lado direito da DJI RS 2.
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3. Pode ser usado com o braco de extensao de mao dupla.
Modo de balanco de mao dupla
01. Instale a alga do controle remoto nos bragos de extens
a0 esquerdo e direito, aperte o botédo para fixa-la. Observ

e a diregao de instalacao das algas em ambos lados.

A alca do controle remoto pode ser instalad

a no botao 1/4”-20 do braco de extensao

com fechadura

A alca do controle remoto instalada

=L,
pa ,’ |
iy}

I

em baixo do braco de extensao

Modo portatil

01. Solte o botao do eixo de rotagao

d4d-1d

@ e gire na direcdo mostrada na Figura

02. A alca do controle remoto pode ser instalada acima e
. . . uando o0 numero alterado de “1” para “2”, aperte o botao,.
abaixo dos bracos de extensao esquerdo e direito para 2q P P

facilitar a operacao.
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02. Alinhe a alca de controle remoto com a posicédo de furo (ha trés

posi¢cdes na figura), trave a fechadura de acordo com a posi¢gao

com marca e 0 modo portatil concluido, conetando o cabo de 4.Gire o botao@ no DJI RS 2, e insira o0 adaptador de alimentacéo

comunicac&o da alca para operar. do PAN no fundo do PAN, e gire de volta o botao.
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v Limite

©. Insira 0 adaptador de alimentagao de bateria na bateria da alga (gira

0 botao fora de tecla de cligue 5-7mm), e aperte o botéao.

d4g-1d

5. Alinhe o limite da placa de fundo, trave a placa de fundo

no adaptador de alimentacao do PAN para desenvolver

mais funcoes.
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7.Coloque o enrijecedor em cima da porta Nato feita pelo DJI RS 2 8. Conete o adaptador de alimentagao do PAN e o adaptador d

e deslize-o para baixo, alinhe a posi¢cao do furo e aperte o p e alimentacdo de bateria para alimentar DJI RS 2 .Conete o

arafuso. adaptador de interface de comunicacao e a alca de controle para

controlar DJI RS 2.
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OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTU U npeaynpexgeHume

bnaropapum Bac 3a nokynky npoayktos DJI OSMO™. VIHdopMauns, cogepxallascs B 3TOM OKYMeHTe, 3aTparvBaeT Bally be3sonac
HOCTb, 3aKOHHbIE NMpaBa 1 0653aHHOCTM.

BHMMaTENbHO O3HAKOMbTECH C AAHHbBIM JOKYMEHTOM Nepea MCMoNb30BaHMEM NPOAYKTa 1 ybeamnTech, YTO NPOAYKT HACTPOEH NpaB
MnbHO. HecobntogeHe nnm HecobntaeHne MHCTPYKLUMIM U NpeaynpexaeHuin, CoaepXalxcsi B 5TOM JOKYMEHTE, MOXXET NPUBECT!

K TPaBMMPOBaHMIO Bac 1 OKpYxatoLWmx, a TaKKe K MOBPEXAeHWI0 NPOoAYKTa UMK APYroro OKpyxatlLwero nmyullectsa. [1paBo OKOH4Ya
TENbHOW UHTEpNpeTaLnmM 3TOro JOKYMEHTA 1 BCEX COMYTCTBYHOLMX JOKYMEHTOB MO AAaHHOMY NPOAYKTY NpuHagnexut DJI OSMO. [
OKYMEHT NoANeXnT 0OHOBNEH IO De3 NpeABapnTeNbHOro ygeaomMaeHud. ng nonyvyeHnsa nocnegHen nHdopmaumm o npoayKTe noc
eTuTe oPuLUManbHbln canuT www.dji.com.

VIcnonb3ys AaHHbIM NPOAYKT, Bbl NOATBEPXKAAETE, YTO BHMMATENbHO O3HAKOMUAWCh C 3as9BfieHneM 00 0OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTH
N npegynpexaeHnem, NoHaNu, y3Hanm n NpuHAImn Bce yC0BUA U COAEPXAaHME 3TOI0 3aa9B/1eHUA. Bbl HeceTe NoJHY OTBETCTBEHHO
CTb 3a 3KCNAyaTaunio JaHHOrO NPOAYKTa 1 32 BCe BO3MOXHble NOCNEACTBMA OT €ro MCMNob30BaHWA. Bbl cornallaeTechb MCNONb30B

aTb AAHHbIVM NPOAYKT TONbKO B MPAaBOMEPHbIX LIENSX, M COFMACHbl CO BCEMM YCNOBUAMMN, MOOBIMK COOTBETCTBYOLMMY MONOXKEHNAM
M, MONNTUKAMWN 1N PYKOBOAALMMU NPUHLMMAMK, ChOpMynrpoBaHHbiMy DJI OSMO.

DJI OSMO He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 32 Nt0ObIE YObITKM, TPAaBMbl 1 Nt0ObIE OpUAMYECKME 00S3aTeNbCTBA, MPAMO U KOCBEHHO Bbl
3BaHHble NCMNONb30BAHMEM 3TOr0 NPOAYKTa. Ha nonb3oBaTens Bo3naraercd 0693aHHOCTb cObMt0AaTh BCe NpaBuia TEXHUKN 6e30n

dCHOCTMU, BKJTKOHadA, MOMMNMO Npo4ero, npaBujia TEXHNKU 6e3OI'IaCHOCTl/I, YIMOMAHYTbIE B 3TOM OKYMEHTE.
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He3aBUCKMMO OT M3NOXEHHOrO Bbille, aHHOEe 3asaBeHne 06
OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTW HE BNIUAET Ha 3aKOHHbIE NMpaBa
KNWEeHTa, rapaHTUpyeMble HauMOHaIbHbIM 3aKOHOAATENbCT
BOM.

RONIN aBnaeTca ToBapHbIM 3HaKoM KoMnaHun SZ DJI OSMO
TECHNOLOGY CO., LTD n ee goyepHmMX KomnaHnu. HaseaHus
NPOAYKTOB M OpeHabl, CoaepXaumecs B [aHHOM JOKYMEHTE,
ABNATCA TOBAPHbIMW 3HAKAMMN UM 3aPETUCTPUPOBAHHbBIM
1 TOBAPHbIMM 3HAKaMM COOTBETCTBYHOLLMX KOMMAHUN.

C DJI RS 2 MOXXHO BECTU CbEMKY C YCTAaHOBKOW Ha aBTOMOOU
Ne TONbKO Ha acPaNbTUPOBAHHOW AOPOre CO CKOPOCTbIO Me

Hee 100 KM/4 1 NPU HaNM4YMK CTPAxXxOBOYHOIO TPOCa.

O3HaKoMNeHune

KoHTtponnep A4Y
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01.
02.

03.
04,

05.
06.
07,

08.
09.

Pa3bem Nato 10. [hkoucTuk
Pasbem DC 11. DCOUT-8V 2A
Type-C 2.0 12. OrpaHuynTens
1/4-20 pyyka

[lepegHee KoNecnKo

Tpurrep

KHOMKa nnuTaHug

KHOMKa ynpaBneHns Kamepow

KHOMKa nepekntoYeHnsa KoHburypaumm (KHonka M)

DyHKUMYK

01.Pasbem Nato: MOXXHO BCTaBUTbL KOHTponsep Y B ne

BYIO M MPaByto NoONepeynHbl Ans MCNONb30BaHMUS.

02.Pa3sbem DC: 2 pazbema DC: BEPXHUM U HMKHWUM, BXO

AHOe HanpshkeHne 5-17V, nogkntoyarotca K DJI RS 2 ye

pe3 aganTtep MHTepdenca cBA3K KoHTponnepa V.

03.Type-C 2.0: Pazbem Type-C, BXOQHOE HanpsKeHne

5V, ncnonb3yetcst s 06HOBAEHNS CUCTEMBI.

04.1/4-20 py4Kka: MOXXHO 3aKpenuTb B oTBepcTum Alai, T

aKXKe MOXXHO 3aKpenuTb Ha 1eBOW nonepeyunHe noprat

05.TMepegHee KONECUKO: INEKTPOHHbLIN cneaswmn oKy (dyHKuM
S N0 YMONYaHUt0, MOXHO M3MEHUTb HACTPOMKM)

06. Tpurrep:WlenkHnTe TpUrrep (YCTaHOBUTE CUCTEMY NeEpeaa
YU U30DOPAXKEHUIN U BKIKOYUTE ee), 4TOObI HaYaTb MHTENNEeKTyan

bHOE OTCNEXMBAHME.
(@ ABaxabl HAXMUTE Ha TPUTTEp, YTOObI B €pHYTb CTabnnnM3aTop B
LEeHTP.
3 TpWXabl HAXKMUTE HA TPUTTED, YTODLI MEPENTN B PEKUM
aBTOCMYyCKa.
@ OnnTenbHoe HaXKaTu e aKTUBUPYET PEXUM BNIOKNPOBKMY.
07.KHonka nuTaHus: OONa BKAOYEHMS HAOXMUTE U yaepXMBail
T€ KHOMKY MUTaHWS, NOC/eA0BaTENbHO 3aropsaTCcs TPU 3e1eHbIX

MHAMKaTOPpA.

@ Mocne BKAOYEHMS CHOBA HAXMUTE U YAEPXKNBA NTE KHOMKY
NUTaAHUS, YTOObI BbIKNIOYNTb MUTAHWUE, TPU KPACHbI X MHANKATO
pa NocneaoBaTeNbHO MOraCHYT.

(® [Baxabl HAKMUTE KHOMKY NMUTaHK, 4TOObI NepenTh B CNSWnNiA
PEXNM,

@EwWwe pa 3 ABaXAbl HAKMUTE KHOMKY NMUTAHUS, 4yTo6bl BbINTH 13
CMALLEro pexmnma, 3efieHbi MHAMKATOop byaeT ropeTb B HOpPMaA
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NIBHOM pe XVME. OONTUM HaXaTueM), N OBTOPUTE ONepaLmto Ans BbIXOAa.

08.KHOMKa ynpaBneHuns Kamepou: Micnonb3ynTte Kabenb ynpasn 10. Ixorictuk: O [BUrante mKONCTUK BBEPX U BHU3, YTOObI Y
BNEHWS KaMepou Nocae NOAKN0YeHUS MHTepdenca ynpasn NpaBAsTb NepemelieHneM NonepeyHoi ocu.
eHMs Ha WTaTMBe C KaMepou; Terkoe HaxaTue ynpaBnseT aB @/[BuraiTe MK ONCTUK BAEBO M BNPaBO, YTOObI KOHTPONNPOBATH
TOMOKYCMPOBKOM, KOPOTKOE HaXaThe Ha4YnMHAET UM OCTaHa ABVXEHVE OCK nNepeMeLlleHuns.
BAVBAET 3aNUCh, AINTENbHOE HaXaTune BbINOHAET GOTOCHE (®MeToa KanubpoBKM IXKONCTUKA [HaxMnTe TpUrrep Tpu pas
MKY. a noapsa, Ha YeTBEPTbIN pa3 yaep)KmBas ero, B 3To BpeMs bya
09.KHOMNKa nepekntoyeHns KoHpurypaummn (KHonka M): YT MUTaTb TPU CBETOBbIX MHAMKATOPA, NOABUTaNTEe MKOUCTUK
MDHa xmuTe KHoMKy M ans nepexntodeHmns pexvima, MHanKaTop BBEPX 1 BHW3, BIEBO I BNPABO 1 MOAOXAMTE, MOKA UHAMKATO

N epeKkNtoYnTCA BMECTE C PEXMMOM.
2 [ABaxabl WENKHUTE, YT 0Obl BOMTU B PEXUM BEPTUKA NbHOMN

CbEeMKN, elle pa3 ABaXA bl LENKHUTE KHOMKY M, 4Tobbl

p 20S He BepHeTCHd B HOpManbHOE COCTOSAHME, O3Ha4Yada 3aBep

LeHne KannbpoBKU. (Bbl TakKe MOXKETE Ha)KaTb KHOMKY TPUTT

OTMEHUTb PEXUM CbEMK. epa Tpu pa3da noapag, yogepxBad Ha quBeprnZ pas, 4TOObI B

@ TpmXabl WENKHWTE, YTOObl BOUTU B PEXMM BpPaLEHUS Ha bIATW, CBETOBOW MHAMKATOP BEPHETCS B HOPMa/lbHOE COCTOS
360°, noBTOpPUTE ONepaumio aAns Bbixoaa. (Pexunm BpalleHuns Hune). MNpu HeyaavYHOU KannbpoBKe MHANKATOP MUTAET KENTb!
Ha 360°, oBax<abl NOABUIAUTE PblYarom BAEBO UKW BNPABO [ M.]

JI5 aBTOMATVHECKOTO BPALLEHNA KaMepPBI, fiTs OCTAHOBKW A8 11.DCOUT-8V 2A: TToAKNOYMB BXOHbIE MOPThI HA BEPXHEM U H

V)

(-
. DKAbI HOKMUTE KHOMKY TPUrTepa) VYKHEM KOHLAX KOHTponnepa vYepes kabenb ynpaBneHns Hanp
@ONNTeNbHO HAXXMUTE KH ONKY M 1 ABaXabl WENKHUTE TpUrrep,

4TOObI BOWTYW B CMOPT MBHbIN PEXUM (HE HY)KHO yAepXnBaTb
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Mlcnonb3oBaHue 2. [ocne yCcTaHOBKW afanTepa MHTepdenca CBA3M KOHTPONnep

1. YcTaHoBWTe afanTep nHTepdeiica CBA3n KOHTPOE a [y nopkntoynTe KOHTPONNEP C NOMOLLbIO Kabens ynpasneHus
pa [1Y, 3aTeM 3aKpenuTe Ha aganTepe CTPaxOBOYHYHO M ana ynpasnenns DJIRS 2.
DSKKY.

ﬂ

/N« ITOT aganTep MOXHO NOAKNHYUTL TONBbKO K pas3

bemy Nato Ha npason ctopoHe DJIRS 2. 113




3.MOXeT MCNONb30BaATHCS C ABYPYYHOM MONEPEYNHOMN.

OBYPYYHbIV pexum 6anaHCUPOBKM

0l. YcTaHOBUTE KOHTPO/IEP Ha NTIEBYIO M NMPaBYyto nonepeymH
bl, 3aTAHUTE PYYKN AN puKcaumm, obpaTmTe BHUMaHNE Ha H

anpaB/eHe YyCTAaHOBKM PYYeK C 06enx CTOPOH.

KoHTponnep MoxeT BbITb YyCTaHO
BNeH Ha pyyky 1/4"-20 nonepey
MHbl Yepe3 KHOMKY ONOKMPOBKM

KoHTponnep yctaHaBnmBaeTcs
noa nonepeyunHy

ﬁil-l.@ﬁﬂi\?‘ﬁw Y1l

3

[TopTaTUBHbIV PEXNM

01. OcnabbTe pyyKy ocu BpaleHusa (D noBepHUTE ee B Hanpa

BNeHMn(®@ KaK NoKa3aHo Ha PUCYHKe, MPU M3MEHeHMUM YKa3bliB

aeMoro yucnac"1" Ha "2" pyyka 3abnokupyeTtcs.

02. Py4yKka MOXeT ObITb YCTAaHOBNEHA HAaf M MO NE€BOW 1 NPaB

oV monepeynHoun ansg paboTsbl.
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@@MJM

02. CoBmecTunTe KoHTpoanep [y ¢ nonoXeHnem oTBep CTu

3 (Ha PUCYHKe NPeacTaBAeHO TpU MoNoXeHMs), 33k 4. MoeepHuTe pyyky (D Ha DJI RS 2, BCTaBbTE akKKyMyATOPHbIN af

o NTep B HUKH yacTb PTZ Kamepsb
CUPYNTE B COOTBETCTBMM C MONTOXKEHNEM MAPKNPOBKM anTep FOto Hac AMEPBI, @ 3aTEM NOBEPHUTE PYHKY

1751 NEPEXOAA B NOPTATUBHbIN PEXIAM, @ 3aTeM NOAKN 06pPaTHO.AKNOYMTE NTNHMIO CBA3M KOHTPOAepa ANns paboThl.
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<t

' -OrpanuynTen \ ‘

6. BcTaBbTe aKKyMyNAaTOPHbIN aganTtep (OTKPOMTE py4Ky 1 No

BEPHUTE KMOY-CKOOY Ha 5-7 MM) B aKKyMynaTOp KOHTPOANEp
a, 3aTEM 3aTSHUTE PYYKY.

(3)

5. na pacwmpeHns MyHKLMOHana COBMECTUTE OrpaHnymTenN
)

b HVXKHEW NNACTUHbI 1 3aKPENUTE ee Ha aKKyMYyNaTOPHOM af
antepe PTZ.

NINOY (
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7. [loMecTnTe yCUNNBAKOLWMI CTEPXKEHD NPSIMO Haf Cae 8. MogKNto4MTe aKKYyMYNSTOPHbIN aganTep PTZ Kamepsbl 1 aganTte
aHHbiM DJI RS 2 noptom Nato, n caBuHbTE BHU3, BbIPO P NMUTaHMa OT akkymynaTopa ana 3apaakm DJIRS 2.CoeanHunte

BHAMTE NOMOXKEHME OTBEPCTUS U 3aTAHUTE BUHT. aganTep MHTepdeinca cBA3M KOHTpoAnepa /1y n cam KoHTponne

p ana ynpasnenuna DJI RS 2.
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